







































































Bijlage 1

HET MATHEMATISCH MODEL VEDYAC

VEDYAC (dat staat voor Vehicle Dynamics and Crash Dynamics) is een flexi-
bel computermodel dat voertuigen in botssituaties kan berekenen en plot-
ten. Het model is geschikt voor de simulatie van een veelheid van bewegen-
de (en integrerende) lichamen. Binnen een simulatie kunnen twee of meer
zogenaamde "systemen" worden gedefinieerd, die in het algemeen kunnen
bewegen, maar ook "vast" kunnen zijn zoals een wegoppervlak of een beton-
nen constructie. Die systemen bestaan uit onvervormbare lichamen waaraan,
willekeurig, subsystemen van de volgende aard kunnen worden bevestigd:
- Vlakstructuren, die ofwel een onbegrensd vlak beschrijven, dan wel door
een aantal rechte lijnen zijn begrensd. Elk vlak kent een afzonderlijke
hardheid en wrijving. De vlakken worden gebruikt voor de beschrijving van
weinig of niet vervormbare delen van een systeem, zoals de trottoirband.
- Cylinders, die, in interactie met vlakken, kunnen vervormen en op een
‘pneumatische’ manier, via druk- en oppervlakteveranderingen, tot interac-
tiekrachten leiden. De cylinders zijn eenvoudig en goed toepasbaar in
gevallen waarin krachten en vervormingen geen al te grote waarden zullen
krijgen.
- Vervormbare structuren, op eindige elementen gelijkend, die voor grotere
vervormingen gebruikt worden. De elementen bestaan uit:

staven die uitsluitend op trek en druk worden belast en elastisch en
plastisch vervormen;

liggers, die daarnaast ook elastische en plastische buiging kunnen on-
dergaan (alleen in de uiteinden);
. afschuifpanelen, die, omdat de elementen altijd vierhoekig zijn, steeds
als twee diagonale staven worden gemoduleerd.
De elementen kunnen onderling interageren, maar kunnen ook met de cylin-
ders botsen, waardoor het mogelijk is eenvoudige en meer ingewikkelde
systemen te mengen.
- Wielophangingen, in feite de enige subsystemen met een specifieke voer-
tuigfunctie. Op dit moment kan gekozen worden uit onafhankelijke wielop-
hanging en starre (tandem)assen, waarbij het aantal wielen per as te
variéren is. De veer- en dempingseigenschappen kunnen per as worden be-
paald alsmede een aantal bandeigenschappen (druk, wrijving). Het model

voorziet ook in de mogelijkheid van anti-rolstabilisatoren.






